Digitally signed by

Technical Scientific Library,
M

Reason: | attest to the
accuracy and integrity of
this document

UNIVERSITATEA TEHNICA A MOLDOVEI

FACULTATEA INGINERIE MECANICA,
INDUSTRIALA SI TRANSPORTURI

DEPARTAMENTUL BAZELE PROIECTARII MASINILOR

MECATRONICA

Indicatii metodice pentru lucrarile de laborator

EDITURA |




CZU 681.5:621.865.8(076.5)
G 98

Lucrarea a fost discutatd si aprobata pentru editare la sedinta
Consiliului Facultatii Inginerie Mecanica, Industriala si Transporturi,
proces-verbal nr. 5 din 27.06.2024.

Indicatiile metodice sunt destinate studentilor ciclului I de studii,
Facultatea Inginerie Mecanicd, Industriala si Transporturi si includ
lucrari de laborator din domeniul mecatronicii.

Autori: dr., conf. univ. Marin Gufu
dr. Ivan Rabei
dr. Alexandru Buga

Recenzent: dr., conf. univ. Ion Bodnariuc

DESCRIEREA CIP A CAMEREI NATIONALE A CARTII DIN RM

Gutu, Marin.

Mecatronica: Indicatii metodice pentru lucrarile de laborator /
Marin Gutu, Ivan Rabei, Alexandru Buga; Universitatea Tehnicd a
Moldovei, Facultatea Inginerie Mecanica, Industriald si Transporturi,
Departamentul Bazele Proiectarii Maginilor.

— Chisindu: Tehnica-UTM, 2024. — 67 p.: fig.

Aut. indicati pe verso f. de tit. — Bibliogr.: p. 67 (5 tit.). — 50 ex.

ISBN 978-9975-64-465-5. © UTM, 2024




CUPRINS

INEFOAUCETE ..o 4
Lucrarea de laborator nr. 1. Elaborarea controlului statiei de transportare.... 5
Lucrarea de laborator nr. 2. Elaborarea controlului statiei de magazinare .. 14
Lucrarea de laborator nr. 3. Elaborarea controlului statiei de manevrare ... 23
Lucrarea de laborator nr. 4. Elaborarea controlului operarii bratului robotic

dotat cu gripper cu vid €leCtriC .....oovvirieieieieieieier e 36

Lucrarea de laborator nr. 5. Elaborarea controlului operarii bratului robotic
dotat cu gripper cu 2 degete fleXibile .........ccooivieeieieieiiieieieccceee e 48

Lucrarea de laborator nr. 6. Realizarea modelelor si pieselor prin metoda
FDM pe masina de imprimat 3d .........coccoceeieieiienininininiiiciececen 56

BiIbLIOZIATIC ....eoviiiiiiiiiiiieccccc s 67



4 Mecatronica

INTRODUCERE

In era cunoasterii, tehnologia automatizarii capiti o importanta din
ce In ce mai mare ca diviziune-cheie a stiintelor ingineresti. Automatizarea
aduce schimbari in conditiile de munca si de viata ale oamenilor, asigurand
o productivitate ridicata si o calitate constanta a produsului, satisfacand in
acelasi timp nevoia tot mai mare a oamenilor de know-how tehnologic.
Acest lucru este valabil atat pentru viata profesionald a oamenilor, cat si
pentru viata lor privata.

Ca si arie stiintificd inginereascd, tehnologia de automatizare
combind cunostintele din aproape toate celelalte stiinte ingineresti. Un
domeniu de studiu atat de intens interdisciplinar s-ar fi putut dezvolta cu
greu fara fundamente stiintifice din ingineria electricd, ingineria mecanica,
ingineria proceselor si tehnologia informatiei.

Oamenii se intdlnesc in fiecare zi cu sisteme tehnice automatizate.
Ei folosesc scarile rulante, asteapta ca usile automate sa se deschida, isi
vad cumpardrile miscandu-se pe benzi transportoare la magazin si
opereazd bancomate. Tehnologia de automatizare, in acest sens, este
vizibild peste tot.

Prin urmare, obiectivele educatiei tehnice generale in perspectiva
trebuie sa fie orientate spre aceasta tehnologie mai mult ca oricand.

Obiectivele specifice ar fi:

e promovarea cunoasterii implicite si explicite a sistemelor

automatizate;

e dezvoltarea abilitatilor in utilizarea sistemelor automate;

e consolidarea abilitatilor in ceea ce priveste selectia adecvata,

punerea in functiune si mentenanta sistemelor tehnice automate.

Tocmai complexitatea tehnologiei de automatizare face ca
determinarea continutului educational pentru invatdmantul ingineresc sa
fie dificila, dar importantd. Inovatiile, esentiale oricarei economii, necesita
in primul rand creativitatea oamenilor cu pregatire inginereasca, care au o
abordare flexibila si pozitiva a tehnologiei in continud evolutie.

Studentilor trebuie sa li se ofere posibilitatea de a face practica in
cadrul sistemelor tehnice automatizate. in acest scop, pot fi folosite modele
complexe realiste de laborator. Ele transmit informatii, reprezinta
realitatea, sunt instrumente de comunicare si permit invitarea activa
autonoma si cooperativa. Modelele aduc practica zilnica in sala de clasa.
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