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Adnotare

La teza de master cu tema ,,Sistem multi-controler pentru identificarea si localizarea
infractorilor” a masterandului Ivan Panicov.

Structura tezei de master include: introducere, trei capitol de bazi, concluzii finale,
bibliografie si referinte, 63 pagini de text si 19 figuri.

Scopul lucrarii: proiectarea si cercetarea unui system multi-controler pentru identificarea si
localizarea infractorilor care au patruns in spatii controlate de stocare a deseurilot nocive.

Obiectivele tezei: In lucrarea de magistru s-a efectuat proiectarea unui system multi-
controler specializat destinat pentru identificarea si localizarea infractorilor in timp real. Sistemul de
identificarea a infractorilor este bazat pe identificarea prezentei omului in spatiul pentru stocarea
substantelor nocive sau radioactive. Localizarea infractorilor este efectuatd prin aplicarea
tehnologiilor de localizare bazate pe GPS sau WiFi. Scopul proiectului de fata este excluderea
traficului ilicit de substante nucive sau radioactive.

Implementarea obiectivelor: Lucrarea face parte din domeniul proiectarii sistemelor multi-
controler si poate fi aplicatd 1n proiectarea sistemelor de Securitate si urmdrirea procesuuli de
transport a substantelor chimice nocive.

Ca rezultat al proiectarii sistemului multi-controler au fost elaborate: schema functionala si
de structurd a sistemului, algoritmul de procesare a datelor pentru identificarea si urmarirea
infractorilor. S-a efectuat modelarea sistemului in baza diagramelor UML 1n care s-au obtinut
diagramele de secvente, activitati si cazuri de utilizare.

Rezultatele proiectarii au fost implementate si testate in baza unui prototip de system
multi-controler pentru identificarea si localizarea infractorilor.

Cuvinte chee: substante nocive, system de control, system multi-controler, retea de senzori,

localizarea obiectelor, urmarierea obiectelor, spatii cu acces limitat.



Annotation

Master's thesis on '"Multi-controller system for identifying and locating criminals'' by
master student Ivan Panicov.

The structure of the master's thesis includes: introduction, three basic chapters, final
conclusions, bibliography and references, 63 pages of text and 19 figures.

Purpose of the paper: design and research of a multi-controller system for the
identification and location of offenders who have entered controlled storage areas of harmful waste.

Thesis objectives: In the master's thesis, a specialized multi-controller system was designed
to identify and locate criminals in real time. The system for identifying offenders is based on
identifying the presence of a person in the space for the storage of harmful or radioactive
substances. The location of criminals is carried out by applying location technologies based on GPS
or WiFi. The purpose of this project is to exclude illicit trafficking in harmful substances or
radioactive substances.

Implementation of objectives: The work is part of the design of multi-controller systems
and can be applied in the design of security systems and tracking the transport of harmful
chemicals.

As a result of the design of the multi-controller system were developed: the functional and
structural scheme of the system, the data processing algorithm for identifying and tracking
criminals. System modeling was performed based on UML diagrams in which sequence diagrams,
activities, and use cases were obtained.

The design results were implemented and tested based on a prototype multi-controller
system for identifying and locating criminals.

Keywords: harmful substances, control system, multi-controller system, sensor network,

object location, object tracking, spaces with limited access.
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Introducere
Teza de master prezintd o lucrare orientatd pentru solutionarea unor probleme legate de

securitatea nationald in special spre controlul procesului de raspandire a substantelor periculoase
pentru sandtatea omului, n special substantele radioactive.

Substantele periculoase (nocive/radioactive) prezintd orice substantd lichidd, gazoasd sau
solidd care prezintd un risc pentru sdndtatea sau securitatea fiintelor umane, lucratorilor sau
angajatilor. Accesul la aceste substante este restrictionat si este reglementat prin acte legale
elaborate de institutiile de standardizare ale Republicii Moldova respectindu-se totodata si legislatia
Uniunii Europene.

Substantele toxice sau radioactive sunt acele substante care au In compozitie un toxic care
este daunator mediului inconjurdtor sau organismului viu cu care vine in contact putind provoca in
anumite doze si moartea acestuia. Stiinta care se ocupa cu studiul substantelor toxice se numeste
toxicologie. Simbolul prin care se eticheteaza vasele in care sunt pastrate toxicele este un craniu cu
doua oase incrucisate. Multe substante pot deveni in functie de doza toxice ca de exemplu substante
absolut necesare organismului intr-o dozd mare devin toxice ca vitaminele, sare de bucdtirie sau
diferite medicamente. Toxicitatea este influentatd de doza, solubitatea toxicului, starea de sanatate,
starea imunologica si fiziologica, varsta, sexul, greutatea corporald, rezistenta ereditara, specia.
Exemple de substante toxice si radioactive: arsen, acid cianhidric, cumarina, scopolamina, stricnina,
taliu, uraniu, plutoniu, poloniu. O substanta deosebit de toxica este toxina produsd de unele bacterii
ca toxina botulinica, la care doza letala este de 0,0000021 sau toxina tetanica cu doza letala de
0,000007.

In teza de master se propune pentru proiectare un sistem multi-procesor pentru identificarea
si localizarea infractorilor care vor patrunde pe teritoriul securizat pentru pastrarea si depozitarea
substantelor nocive, toxice si periculoase pentru sdnatatea omului. Totodatd se va implementa si
functii de urmarire a acestora in caz de furt sau extragere de pe teritoriul securizat.

Sistemul se bazeaza pe utilizarea unui set de senzori care vor permite identificare patrunderii
pe teritoriul protejat: senzori pe prezenta ultrasonici, senzori de prezentd cu unde infrarosu, etc.
Pentru localizarea obiectelor extrase sunt planificate utilizarea retelelor GSM, GPS si WiFi.

Teza de master va include:

e Analiza situatiei in domeniul de proiectare si cercetare;

e Selectarea si argumentarea componentelor electronice si a produselor program utilizate
pentru dezvoltarea proiectului;

e Preoictarea sistemului 1n detaliu care va include diagrame, scheme electrice de principiu,

rezultatele simularii, si codul produselor program;


https://ro.wikipedia.org/wiki/Vitamine
https://ro.wikipedia.org/wiki/Medicament

e Lista de surse bibliografice;

e Anexe.
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