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Abstract: Conditiile grele de functionare expuse, ridica restrictii deosebit de severe si impun o selectare
riguroasa a componentelor sistemelor hidraulice care sa corespunda cerintelor ce se impun acestora. In
lucrare este analizat algoritmul de calcul §i selectare conform standardului a componentului “secundar” a
sistemului de actionare hidraulica — motorul hidraulic liniar.

Cuvinte cheie: cilindru hidraulic, precizie, constructie simpla.

1. Introducere

Simultan cu dezvoltarea tehnica, stiintificd, tehnologica si informationald din ultimele decenii si cu
necesitdtile impuse de societatea umana s-au dezvoltat si perfectionat continuu masini si utilaje tot mai
sofisticate, specifice fiecarui domeniu de activitate umana in parte. Odatd cu aceastd dezvoltare s-a
diversificat si tipul migcarilor efectuate de organul de lucru al masinilor si utilajelor. Actionarea unei masini
constituie componenta care da “viatd” masinii si constituie veriga energetica a acesteia, [2].

Actiondrile hidraulice constituie una din cdile cele mai eficiente de mecanizare §i automatizare a
instalatiilor, masonilor si utilajelor, dezvoltata considerabil in ultimii ani pe plan mondial.

2. Predimensionarea motorului hidraulic liniar

Sistemul de actionare hidraulicd inglobeaza totalitatea functiilor si componentelor utilizate pentru a
transmite eficient energia de la sursa de energie - materializatd prin motorul termic sau electric, la organul
sau organele de lucru ale maginii actionate (OL). Se foloseste ca agent de transmitere a energiei un fluid
putin compresibil, vehiculat intre componenta “primara” a actiondrii - pompa si componenta “secundard” a
actionarii - motorul ingloband toate functiile si componentele necesare transmiterii informatiei [3].

Motoarele hidraulice se utilizeaza in o u
scopul transformarii energiei T l = T l>
hidrostatice a lichidului in energie
mecanica.

Pentru abordarea calculului unui
sistem hidraulic, si anume a motorului
hidraulic trebuie sd tinem cont de
caracteristicile tehnico-functionale ale
cilindrului hidraulic.

* dimensionale:

L = lungimea de montaj;
S = cursa maxima;
Lux = lungimea maxima,

Awm = A = suprafata pistonului;
A = A, = supraf. mica a pistonului.
» functionale:

Pn = presiunea nominald;
Puax = presiunea maxima;
Po = presiunea de lucru. Fig.1. Motoare hidraulice liniare

(a-diferential, b- nediferential)
1 — cilindru; 2 — piston; 3 — tija uni sau bi-laterala; 4 — capacul
cilindrului; 5 — etansarea tijei pistonului la capac; 6 — segmenti de
etangare a pistonului;7(a) - sistem de prindere a cilindrului;
7(b) — sistem de prindere a tijei; 8 — sistem de prindere a cilindrului
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Etapele de calcul in regim permanent a sistemului:

e Alegerea grupei de presiuni de lucru

Se adopta din tab.1 nivelul de presiuni de lucru la care dorim sa dimensiondm actionarea. Se are in

vedere faptul ca functie de nivelele de presiuni adoptate se vor alege componentele de actionare si cé pretul
de cost al acestora depinde de nivelul presiunilor de lucru, respectiv - presiune joasa — (210 bar), presiune
medie — (280 bar) si presiune Tnalta — (400 bar), [1].

Tabelul 1
Pn bar 210 280 400
Pruax bar 250 320 450
Po bnr I Ptl 250 370

e  Fixarea caracteristicilor tehnologice ale procesului

Din conditiile tehnologice in care trebuie sa activeze utilajul tehnologic sau echipamentul ce trebuie

actionat se deduc urmétoarele marimi caracteristice reduse la tija motorului hidraulic de actionare.

- Fiax - forta maxima pe cilindru;
-Smax - cursa maxima necesara;
- Vmax - Viteza maxima a pistonului; (max vg);
-L = lungimea de montaj;
- Solutia de prindere.
Calculul ariei pistonului
14 — 1inax ;[67112]

lnec
0

unde: F__.[daN]; p,[bar]

o Calculul alezajului motorului liniar

[44
Dnec: Lt ;[cm];
T

o Alegerea motorului hidraulic
Din catalog se alege cilindrul ce satisface urmatoarele conditii:

1) D>Dyec
2) S > Siax
3) solutia de prindere;
4) alegerea diametrului tijei pistonului- d.
e Calculul ariilor suprafetelor de actionare i a volumelor motorului
2 2 2
4= f fem ) Ay DD oy,

Vi=A4-S,  ;lem’;V,=A4,-S_ ;[em’];

max > max

o Calculul ariilor suprafetelor de actionare si a volumelor motorului

F,
by =—slbarl;
y ditia: p,, < p ;
| cu conditia: p,. < p,;

F_ [daN]; A[cm’]

Concluzii
Calculul dat se efectueaza pentru reglarea rezistiva a vitezei care se evidentiaza prin sensibilitate inalta si

(1

)

3)

“4)

rapiditate, si are o constructie simpla. Din acest motiv trebuie sd tinem cont in special la etapa de
predimensionare a motorului hidraulic liniar.

2.
3.

Bibliografie

1. G. Axinti, A.S. Axinti. Actionari hidraulice §i pneumatice. Edit. " Tehnic-Info”, Chiginau, 2009.
Javgureanu Vasile, Actionari hidraulice si pneumatice. Edit. ”Tehnica-Info” ,Chisinau, 2002.
G. Axinti, A.S. Axinti, Actionari hidraulice si pneumatice. Edit. “Tehnica-Info”’, Chisindu, 2008.

403



