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Adnotare

La lucrarea de master ,,Retea de senzori pentru localizarea obiectelor mobile in spatiul
3D” a studentului Godonoaga Victor.

In lucrarea de magistru s-a efectuat proiectarea unei retele de senzori in bazi de
dispositive ESP8266 destinata pentru localizarea obiectelor mobile in spatiul 3D. Scopul
dezvoltarii proiectului este utilizarea retelelor de calculatoare WiFi pentru a efectua operatii de
localizare a obiectelor mobile in spatiul de coordinate 3D.

Lucrarea face parte din domeniul proiectarii si implementarii sistemelor MCU cu aplicare
in diferite domenii unde sunt necesare operatii de localizare a obiectelor mobile. Lucrarea se
incadreaza in politica si tendintele de dezvoltare a economiei nationale in special in domeniul de
dezvoltare a sistemelor IT de servicii transport.

In rezultatul elaborarii tezei de magistru au fost obtinute: structura sistemului, modul de
amplasare a punctelor de referinta, diagramele UML de descriere functionala a sistemului, si
scheme functionale ale modulelor punct de referinta si modulul mobil.

Rezultatele proiectarii au fost implementate intr-o retea de senzori care permite
localizarea obiectelor mobile si afisarea coordonatelor pe ecran.

Lucrarea de magistru include 3 capitole pe 68 de pagini text de baza, figuri, tabele, anexe
si concluzii finale.

Lista bibliografica include principalele surse informationale utilizate in procesul

proiectdrii §i implementarii proiectului de magistru.



Annotation

In the master thesis "Sensor Network for Sensor Locating Mobile Objects in 3D Space™
by student Godonoaga Victor.

In Master's thesis, an ESP8266 device-based sensor network was designed to locate
moving objects in 3D space. The goal of the project development is to use WiFi computer
networks to perform mobile object localization operations in the 3D coordinate space.

The work is part of the design and implementation of MCU systems with application in
various areas where mobile object localization operations are required. The paper is part of the
policy and trends in the development of the national economy, especially in the field of
development of IoT translort services.

As a result of the design of the Master's thesis there were elaborated: the structure of the
system, the location of the reference points, the functional description of the UML diagrams, and
functional schemes of the reference point modules and the mobile module.
The design results have been implemented in a network of sensors that allows the locating of
moving objects and the display of coordinates on the screen.

Master's work includes 3 chapters on 68 base text pages, figures, tables, appendices, and
final conclusions.

The bibliographic list includes the main information sources used in the design and

implementation of the master project.
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1.1. Introducere in tehnologia de comunicare Wireless ...... Ommobka! 3akaaaka He onpeaesieHa.
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Sinteza schemei de structura a sistemului de localizare a obiectelor in spatiul 3DOmuoKka! 3akaan
Modelul matematic al algoritmului de localizare a obiectelor in spatiul 3DOmméka! 3akaaaka ne
Modelul analitic pentru identificarea distantei dintre obiect si punctele de referintaOmmuoka! 3akJi:
Schema functionald a dispozitivelor de referinta ......... Ommuolka! 3akiagka He onpeesneHa.
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