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Abstract: Tn prezenta lucrare este expus modelul imitational al rutei de transport public, destinat
pentru simularea deservirii cu transport i stabilirea regimurilor optime de functionare a rutei §i de
deservire a publicului calator
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1. Introducere

Optimizarea transporturilor publice de pasageri genereaza interesul permanent al cercetatorilor din
domeniu datoritd obligatiei firesti de satisfacere a necesitatilor de deplasare in conditii de siguranta,
rapiditate, confort, economicitate si protectie a mediului inconjurator.

Elementul principal al sistemului de transport public de pasageri este ruta. Functionarea sistemului de
transport public poate fi reprezentata ca functionarea simultand a tuturor rutelor componente.

Optimizarea activitatii unei rute poate fi realizatd prin simularea activitatii ei. Simularea ca metoda de
studiu pentru problemele de transport este net superioara altor metode de investgatie datoritd capacitatii de a
include efectul naturii aleatoare a traficului.

Simularea este definitd ca tehnica inlocuirii unui sistem real cu un model stocastic, care nici nu
simplifica, 1nsa nici nu complica artificial sistemul analizat. Referitor la simularea traficului rutier, cea mai
importanta etapa este formularea modelului obiectului real.

2. Caracteristica generali a modelului imitational al rutei de transport public

Ca informatii initiale, necesare pentru simularea pe model a activitatii unei rute de transport public de

pasageri , evidentem urmatoarele date:
- graficul de emisie la linie a vehiculelor;

orarele de circulatie la ruta;

datele de identificare a vehiculelor;
- valorile fluxurilor de pasageri, care necesita sa fie deserviti la ruta;
- informatii privind starea cdilor de transport.

Fiecare dintre vehiculele care activeaza la linie poate fi caracterizat cu starea tehnica, locul aflarii si
viteza momentand de deplasare, directia de circulatie, durata stationarii in statii, gradul de utilizare a
capacitatii de incdrcare, precum si alte informatii utile. In circulatia fiecarui vehicul pe traseul stabilit pot
inteveni modificari semnificative, generate de diverse cauze, astfel pot avea loc abateri de la orarul aprobat
de circulatie.

La modul general modelul imitational al rutei de transport public poate fi reprezentat astfel:

R =[A®), L, P(t)], (1)

in care: R reprezintd modelul rutei, A(t) este functia care descrie starea vehiculelor la linie, L este functia
care descrie starea carosabilului, P(t) este caracteristica fluxului de pasageri, care sunt deserviti la ruta.
Modelul (1) poate fi detalizat astfel:

A® = Y alr®,n(, i), v}
L=[o,1], )
P=2>py®i=1..nj=1..n
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n care: a [r(t),n(t), i(t),v(t)] descrie starea temporara a vehiculului, caracterizatd cu locul momentan de
aflare a vehiculului r(t), gradul de umplere n(t), intervalul de circulatie i(t) si viteza de circulatie v(t), L [0,] ]
este caracteristica opririrlor (0) si lungimea sectoarelor (I) rutei analizate, pij (t) este valoarea fluxului de
pasageri pentru sectoarele rutei.

Evolutia in timp a fluxului de pasageri la ruta modelata poate fi reprezentata astfel:

Py = [Pav (1), Ps (1), Po. Py, £(1), 0] 3)

unde: pev (t) este numarul de calétori de la bordul vehiculului intre statiile i si j ale rutei modelate, ps (t)
este numarul célatorilor din statiile de la rutd, pp este numarul de calatori debarcati in statia i, pu este
numarul de célatori urcati in statia j , p (¢) este densitatea fluxului de pasageri la linie iar g este capacitate
nominala de incarcare a vehiuclului.

Simularea in baza modelului propus oferd solutii optime de functionare a rutei si de deservire a
publicului calator.

Ca instrument de modelare Tn baza modelului propus se va utiliza sistemul AnyLogic™, elaborat in anul
1999 de firma » XJ Technologies”. AnyLogic™ este caracterizat cu cel mai dezvoltat limbaj de modelare
imitationala.
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