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INTRODUCERE
 

Gănd prezintă rezultatul operării cu 
informaţia deja cunoscută care se păstrează în 

memorie, dar memoria este un component integrant 

al activităţii intelectuale a crierului [1]. De aceea, la 
soluţionarea multor probleme, omul de obicei 

foloseşte memoria sa, de unde extrage o decizie. 

Informaţia nimereşte în memorie în procesul de 
învăţare. În rezultatul învăţării, în conştiinţa omului 

se pun deoparte o mulţime de probleme, dar pentru 

fiecare din ele există una sau mai multe soluţionări. 

Dacă la rezolvarea unei probleme noi, în memoria 
omului lipseşte rezolvarea de care avem nevoie, 

atunci el v-a folosi intelectul său – mecanismul de 

operare pentru elaborarea algoritmului de rezolvare 
a problemei noi. De aceea, având informaţia despre 

obiect în modelul de restabilire a imaginii,  prima 

este pusă în funcţie memoria asociativă, dar la lipsa 

de informaţie (obiect care se întâlneşte pentru prima 
dată), – se v-or utiliza reţelele neuronale.  

 

 

1. MODELELE DE RESTABILIRE PE 

BAZA OPERATORILOR DE 

COMPARAŢIE ŞI COMANDĂ 
 

Modelul integral de operare de restabilire a  

imaginilor, bazat pe principiul de folosire prioritară 
memoriei, trebuie în mod corespunzător să unească 

într-o sistemă unică de operare  modelul de 

comparări a obiectelor [2], care foloseşte memoria 
asociativă şi modelele de operare de comandă cu 

obiectele [3], care foloseşte reţelele neuronale. 

Modelul integral de operare trebuie să reflecte 

consecutivitatea folosirii resurselor intelectuale a 
modelelor de operare pentru rezolvarea problemelor 

de restabilire a imaginilor scenelor poliobiecte. 

 Stabilirea unui model de operare integral de 
restabilire a imaginilor v-a fi examinat în baza 

procesului de restabilire a imaginii defectate a unui 

obiect al elementului de bază )~-~( 1

j

1

i
xx  a scenelor 

poliobiecte. Pentru restabilirea fiecărei imagini 1

i

~x  

şi 1

j

~x  se presupune utilizarea unui dispozitiv 

operaţional. Conform principiului de prioritate a 

folosirii memoriei, în primul rând restabilirea 

fiecărei imagini  1

i

~x  şi 1

j

~x  se v-a face cu ajutorul 

memoriei asociative (MA) – modelul de operare a 
comparaţiei obiectelor [2]. Dacă pentru fiecare 

imagine defectată 1

i

~x  şi 1

j

~x  sunt găsite obiectele 

asociative, atunci la ieşirea dispozitivului de operare 

v-or apărea imaginile lor reale 1

iE
x  şi 1

jE
x , şi 

problema de restabilire a imaginii elementului de 

bază v-a fi rezolvată. Modelul integral de operare 
3.23.2

hh
- xx  a restabilirii elementului de bază 

)~-~( 1

j

1

i
xx  este următorul: 

 

  
 

 (1) (5.72) 
 

 
Interpretarea grafică a modelului integral (1) 

este prezentată în fig.1. 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

Figura 1. Modelul integral de operare 3.23.2

hh
- xx .  

 

Complexitatea modelului 3.23.2

hh
- xx  se 

determină printr-o singură stare a obiectului 

principal 1

i
x  şi printr-o singură stare a obiectului 

subordonat 1

j
x : 111- 3.23.2

hh
xx .  

Conform legii Shannon entropia modelului 

integral de operare 3.23.2

hh
- xx , care constă din două 

dispozitive diferite de operare, este determinată de 

repartiţia probabilităţilor )P( 1

ni
x  şi )P( 1

mj
x  de 
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apariţie a unei variante a imaginilor şi a numărului 

de obiecte N  şi M , care se păstrează în fiecare 

MA: 
 

 

 

 

 (2) 
 

 

 
 

În cazul lipsei obiectelor asociate pentru 

fiecare imagine defectă 1

i

~x  şi 1

j

~x , la ieşirea 

dispozitivului de operare MA v-or apărea obiecte de 

ordinul zero 0

i
x  şi 0

j
x .  Semnalele, care vin de la 

obiectele 0

i
x  şi 0

j
x , v-or conecta cheile electronice 

de control  
1

K  şi 
2

K ,  în rezultatul căreia imaginile 

defecte 1

i

~x  şi 1

j

~x  v-or fi transmise la dispozitivul de 

operare, construit pe baza reţelelor neuronale 

instruite (RN) – modelele de operare de comandă cu 
obiectele [3]. Pentru corectarea în elementul de bază 

)~-~( 1

j

1

i
xx  a defectelor obiectelor principal 1

i

~x  şi 

subordonat 1

j

~x , asupra obiectului 1

i

~x  v-a fi utilizat 

operatorul de comandă 
ii,

I . În rezultatul modificării 

parametrilor obiectului 1

i

~x  obţinem imaginea reală a 

obiectului principal 1

iE
x . Apoi la obiectul 1

j

~x  v-a fi 

aplicat operatorul de comandă 
ji,

F , ceea ce v-a  

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 

Figura 2. Modelul integral de operare 2.22.1

p-m xx . 

 

duce  la  modificarea  parametrilor  obiectului  1

j

~x  

şi obţinerea imaginii reale a obiectului subordonat 
1

jE
x . Modelul integral de operare 2.22.1

p-m xx  de 

restabilire a imaginii )~-~( 1

j

1

i
xx  este: 

                                                                

(3) 

Interpretarea grafică a modelului de integrare 

(3) este prezentată în fig.2. 

Complexitatea modelelor 2.22.1

p-m xx  se 

determină prin mulţimea de stări diferite ale 

obiectului principal 1

i
x  şi a mulţimii de stări ale 

obiectului subordonat 1

j
x : 

.-
Kj,j,2j,1Ri,i,2i,1

2.22.1
......

pm xxxxxx xx   

Entropia modelului integral de operare 
2.22.1

p-m xx , compus din două dispozitive 

operaţionale legate între ele, se determină 
convenţional entropiei imaginii reale a obiectului 

subordonat 1

j
x , şi se prezintă în forma: 

 
 (4) 

 
În cazul când lipseşte obiectul asociat pentru 

imaginea defectă 1

i

~x  şi a obiectului asociat găsit 

pentru imaginea defectă 1

j

~x , la ieşirea din 

dispozitivul de operare a MA v-a apărea un obiect 

de gradul zero 0

i
x  şi imaginea reală a obiectului 

subordonat   1

jE
x .   Semnalul,   care   vine   de   la 

obiectul 0

i
x  v-a conecta cheia electronică 

1
K . În o 

rezultat imaginea defectă 1

i

~x  v-a fi transmisă  

dispozitivului de operare  RN – modelul operator de 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 
 

 

control cu obiectele [3]. Pentru corectarea 

defectelor imaginii 1

i

~x  v-a fi aplicat operatorul de 

comandă 
ii,

I . În rezultatul modificării parametrilor 

obiectului 1

i

~x  obţinem imaginea reală a obiectului 

principal 1

iE
x . Modelul integral de operare 
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3.22.1

h
-m xx  pentru restabilirea  elementului de bază 

)~-~( 1

j

1

i
xx  este: 

  

 

 (5.76) 

 (5) 
 

 

Interpretarea grafică a modelului integral (5) 

este prezentată în fig.3. 

Complexitatea modelului 3.22.1

h
-m xx  este 

determină de mulţimea de stări a obiectului 

principal 1

i
x  şi de o singură stare a obiectului 

subordonat 1

j
x : 1...-

Ri,i,2i,1

3.22.1

hm  xxxxx .  

Entropia modelului integral de operare 
3.22.1

h
-m xx , care constă din două dispozitive de 

operare, este determinată de valoarea limită a 

entropiei condiţionale a unui parametru 
r,ix  al 

imaginii obiectului principal 1

i
x , înmulţită la 

numărul de parametri R , şi de repartiţie  

probabilităţilor apariţiei variantei posibile a   
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 

Figura 3. Modelul integral de operare 3.22.1

h
-m xx . 

 

imaginii obiectului subordonat )P( 1

mj
x  şi numărului 

de obiecte M , care se păstrează în MA: 

 
 

 (5.77) 

 (6) 
 

 

 
În cazul lipsei obiectului de asociere pentru 

imaginea defectă 1

j

~x  şi a obiectului asociat găsit 

pentru imaginea defectă 1

i

~x , la ieşirea dispozitivului 

de operare a MA v-a apărea un obiect de gradul 

zero 0

j
x  şi imaginea reală a obiectului principal 

1

iE
x . Semnalul, care vine de la obiectul 0

j
x  v-a 

conecta cheia electronică 
2

K , în rezultat imaginea 

defectă 1

j

~x  şi imaginea reală  1

iE
x  v-or fi transmise 

dispozitivului de operare RN – modelul de operare 

de comandă cu obiectele [3]. Pentru corectarea 

defectelor obiectului subordonat 1

j

~x  v-a fi aplicat 

operatorul de comandă 
ji,

F . În rezultatul modificării 

parametrilor obiectului 1

j

~x  se v-a obţine imaginea 

reală a obiectului subordonat 1

jE
x . Modelul integral 

de operare 2.23.2

ph
- xx  de restabilire a elementului de 

bază )~-~( 1

j

1

i
xx    

  

 (7) 
 (5.78) 

 

 
Interpretarea grafică a modelului de integrare 

(7) este prezentată în fig.4. 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

Complexitatea modelului 2.23.2

ph
- xx  este 

determinată de o stare a obiectului principal  1

i
x  şi 

de setul de stări ale obiectului subordonat 1

j
x : 

Kj,j,2j,1

2.23.2 ...1- ph
xxx xx . 

Entropia modelului integral de operare 
2.23.2

ph
- xx , care constă din două dispozitive de 

operare legate între ele, este determinată de entropia 

condiţională a imaginii reale a obiectului 

subordonat 1

j
x : 

 

 (8) 
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Figura 4.  Modelul integral de operare 2.23.2

ph
- xx . 

 
 

2. СONCLUZII 
 

Modelele integrale de operare de restabilire a 

imaginii reproduc consecutivitatea de interacţiune a 
memoriei asociative şi sistemei intelectuală de 

operare a creirului uman la căutarea rezolvării 

problemei. 
Fiecare model integral de operare analizat 

3.23.2

hh
- xx , 2.22.1

p-m xx , 3.22.1

h
-m xx  şi 2.23.2

ph
- xx , care 

îndeplineşte funcţia de comparaţie-comandă, 

prezintă o structură unică omogenă, creată pe baza 

reţelelor neuronale, pentru prelucrarea intelectuală a 
imaginilor defecte a scenelor poliobiecte cu scopul 

restabilirii lor şi primirii imaginilor reale ale 

obiectelor. 

Compararea modelelor integrale obţinute la 
restabilirea imaginilor, după criteriul de 

complexitate, confirmă concluzia, că utilizarea 

memoriei asociative pentru restabilirea imaginilor 
obiectelor uşurează considerabil rezolvarea 

problemei.   Aceasta    corespunde   cu   principiul  

 

 
 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 
 
 
 

 

 

 

 
 

 

 
 

 

 

 
 

 

 
 

 

raţional de lucru al creierului uman, care pune în 
funcţiune sistema intelectuală de operare în cazul 

când în memorie nu se găseşte o soluţie de 

rezolvare a problemei. Această concluzie se reflectă 

în estimările  entropiei (2), (4), (6) şi (8) ale 
modelelor integrale de operare. Cea mai mică 

entropie o are modelul 3.23.2

hh
- xx , care depinde, în 

general, de volumul memoriei asociative, şi care nu 

depinde de condiţiile entropiei. 
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