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INTRODUCERE

Gand prezintd rezultatul operdrii cu
informatia deja cunoscutd care se pastreazd in
memorie, dar memoria este un component integrant
solutionarea multor probleme, omul de obicei
foloseste memoria sa, de unde extrage o decizie.
Informatia nimereste in memorie in procesul de
invatare. In rezultatul invatarii, in constiinta omului
se pun deoparte o multime de probleme, dar pentru
fiecare din ele existd una sau mai multe solutionari.
Daca la rezolvarea unei probleme noi, in memoria
omului lipseste rezolvarea de care avem nevoie,
atunci el v-a folosi intelectul sau — mecanismul de
operare pentru elaborarea algoritmului de rezolvare
a problemei noi. De aceea, avand informatia despre
obiect Tn modelul de restabilire a imaginii, prima
este pusa in functie memoria asociativa, dar la lipsa
de informatie (obiect care se intilneste pentru prima
datd), — se v-or utiliza retelele neuronale.

1. MODELELE DE RESTABILIRE PE
BAZA OPERATORILOR DE
COMPARATIE SI COMANDA

Modelul integral de operare de restabilire a
imaginilor, bazat pe principiul de folosire prioritara
memoriei, trebuie Tn mod corespunzator sa uneasca
intr-o sistema unicd de operare  modelul de
comparari a obiectelor [2], care foloseste memoria
asociativa si modelele de operare de comandi cu
obiectele [3], care foloseste retelele neuronale.
Modelul integral de operare trebuie si reflecte
consecutivitatea folosirii resurselor intelectuale a
modelelor de operare pentru rezolvarea problemelor
de restabilire a imaginilor scenelor poliobiecte.

Stabilirea unui model de operare integral de
restabilire a imaginilor v-a fi examinat in baza
procesului de restabilire a imaginii defectate a unui
obiect al elementului de baza (X - )’Zjl) a scenelor

poliobiecte. Pentru restabilirea fiecdrei imagini X'
si 7(]1 se presupune utilizarea unui dispozitiv

operational. Conform principiului de prioritate a

folosirii memoriei, Tn primul rand restabilirea
fiecarei imagini X\ si X' se v-a face cu ajutorul

memoriei asociative (MA) — modelul de operare a
comparatiei obiectelor [2]. Daca pentru fiecare
imagine defectata X' si X; sunt gasite obiectele

asociative, atunci la iegirea dispozitivului de operare

Vv-or apirea imaginile lor reale x; si leE, si

problema de restabilire a imaginii elementului de
baza v-a fi rezolvatd. Modelul integral de operare
Xg?-x2* a restabilirii elementului de bazi

()’ZIl - )?Jl) este urmatorul:

S, e (X Xpe) =X = A, (X))

.. (
Sj’mE(x}, Xpme ) = leE = A,—,,-E(le)-

1)

Interpretarea grafica a modelului integral (1)
este prezentata in fig.1.

2.3

Figura 1. Modelul integral de operare x2* - x2°.

Complexitatea modelului ~ x2° - x2°*  se

determind printr-o singurd stare a obiectului
principal x; si printr-o singurd stare a obiectului
subordonat x;: |x7* - x*| =1-1=1.

Conform legii Shannon entropia modelului
integral de operare X*° - X, care consta din doua

dispozitive diferite de operare, este determinata de
repartitia probabilitatilor P(xiln) si P(x}m) de
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aparitie a unei variante a imaginilor i a numarului
de obiecte N si M, care se pastreazd in fiecare
MA:

H(XL) =—> P(x. ) log, P(x" )
)
H(x}.) = —Z P(x; )log, P(x] ).

Tn cazul lipsei obiectelor asociate pentru
fiecare imagine defectd X' si )?jl, la iesirea

dispozitivului de operare MA v-or aparea obiecte de
ordinul zero x’ si Xf- Semnalele, care vin de la

obiectele x° si xJF’, v-or conecta cheile electronice
de control K, si K,, Tnrezultatul careia imaginile
defecte X' si 7(]1 v-or fi transmise la dispozitivul de

operare, construit pe baza retelelor neuronale
instruite (RN) — modelele de operare de comanda cu
obiectele [3]. Pentru corectarea in elementul de baza
(X - >*<j1) a defectelor obiectelor principal X! si

subordonat )?Jl asupra obiectului x' v-a fi utilizat
operatorul de comanda I Tn rezultatul modificarii
parametrilor obiectului X obtinem imaginea reald a
obiectului principal x: . Apoi la obiectul )?Jl v-a fi
aplicat operatorul de comanda F., ceeacev-a

Interpretarea graficd a modelului de integrare
(3) este prezentata in fig.2.

Complexitatea modelelor xﬁf-x;-z se

determind prin mulfimea de stari diferite ale
obiectului principal x: si a mul{imii de stéri ale
obiectului subordonat X

22

X5 -

Entropia modelului
X -x2%,  compus  din

=X

X, -...-‘xi,R "X;,l "X,-,z -...-‘xj‘K.

il
integral
doua

de operare
dispozitive

operationale legate intre ele, se determina
conventional entropiei imaginii reale a obiectului
subordonat le , §i se prezinta in forma:

H(xy' - x3%) =H[P(x}.)/P(x )] (4)

In cazul cand lipseste obiectul asociat pentru
imaginea defecta )?Il si a obiectului asociat gasit
pentru imaginea defectd )?jl, la iesirea din
dispozitivul de operare a MA v-a aparea un obiect
de gradul zero x’ si imaginea reald a obiectului

subordonat x}E. Semnalul, care vine de Ila

obiectul x° v-a conecta cheia electronica K. Tho
rezultat imaginea defecta X' v-a fi transmisa
dispozitivului de operare RN — modelul operator de

Figura 2. Modelul integral de operare x;' - x3*.

duce la modificarea parametrilor obiectului )?Jl
si obtinerea imaginii reale a obiectului subordonat
1 H 21 22
Xig - Modelul integral de operare X - X, de
restabilire a imaginii (X - x;) este:
2! 1 0 HRv2 2! 1
Si,nE (X7, Xpe) = X7, atunci x; [Ii,i]:> Xi = X

S

@)

e (X5 X ) = X7, atunci X [F 1= X = X .

Pentru corectarea

control cu
defectelor imaginii X" v-a fi aplicat operatorul de

comanda | .. In rezultatul modificarii parametrilor

obiectele [3].

obiectului X' obtinem imaginea reala a obiectului

principal ~ x._. Modelul integral de operare
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21

Xm
gL_g! .
(X; - X;) este:

XZ? pentru restabilirea elementului de baza

Si’nE(iil' Xrl‘E) - Xio’ atunci iil[li,i] = S(-.l - XilE

Sj,mE()?il' Xime ) = Xje = Ai,jE(iil)' ®)

Interpretarea graficdi a modelului integral (5)
este prezentata in fig.3.

Complexitatea modelului  x2' - x2°  este
determind de multimea de stiri a obiectului

principal x: si de o singurd stare a obiectului

1. 21 23| _
subordonat X ‘xm =X =X X xi’R‘ 1.
Entropia modelului integral de operare

21 23
Xg - X2,

operare, este determinatd de valoarea limitd a
entropiei conditionale a unui parametru x  al

care constd din doud dispozitive de

imaginii - obiectului principal x;, inmultita la
numéarul de parametri R, si de

probabilitatilor aparitiei variantei posibile a

repartitie

XilE' Semnalul, care vine de la obiectul xf v-a

conecta cheia electronica K, in rezultat imaginea

2 1
defecta )'le si imaginea reald x;_ v-or fi transmise

dispozitivului de operare RN — modelul dgsopgyare
de comanda cu obiectele [3]. Pentru corectarea
defectelor obiectului subordonat >~<J1 v-a fi aplicat

operatorul de comanda F, . Tn rezultatul modificarii
parametrilor obiectului X se v-a obfine imaginea
reala a obiectului subordonat x}E. Modelul integral
de operare x?° - x;-z de restabilire a elementului de

bazd (X - X*)

Si,nE(i:’ X;E) = XilE = Ai,iE()-Zil) (7

Il 1 0 H 1 g1 1
S, me (Xj1 Xme) =X;, atunci X [F ;1= X| — X .
Interpretarea graficd a modelului de integrare
(7) este prezentata in fig.4.

Figura 3. Modelul integral de operare x2' - x2°.

imaginii obiectului subordonat P(x; ) si numarului

de obiecte M, care se pastreaza in MA:

H(xi) =R -H[p(x,)/~]

M (6)
H(x}.) = —Z P(x; )log, P(x] ).

Tn cazul lipsei obiectului de asociere pentru
imaginea defectd X; si a obiectului asociat gasit
pentru imaginea defectd X/, la iesirea dispozitivului
de operare a MA v-a aparea un obiect de gradul
Zero x? si imaginea reald a obiectului principal

Complexitatea modelului x§'3-X;'2 este

determinata de o stare a obiectului principal X! si
de setul de stari ale obiectului subord()ﬁa]t?)le:
2.3 22
R e N I P
Entropia modelului integral de operare
x§'3 - x;-z, care constd din doud dispozitive de

operare legate intre ele, este determinata de entropia
conditionald a imaginii reale a obiectului
subordonat x;:

H(x;? - %;?) =H[P(x;)/P(x;)]. (8)
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Figura 4. Modelul integral de operare x2° - x2%.

2. CONCLUZII

Modelele integrale de operare de restabilire a
imaginii reproduc consecutivitatea de interactiune a
memoriei asociative §i sistemei intelectuala de
operare a creirului uman la cautarea rezolvarii
problemei.

Fiecare model integral de operare analizat

23 23 21 22 21 23 o 2.3 22
Xp™ = X070 Xoy = X% Xy = X7 st X7 - X, care

indeplineste functia de comparatie-comanda,
prezinta o structurd unici omogena, creatd pe baza
retelelor neuronale, pentru prelucrarea intelectuala a
imaginilor defecte a scenelor poliobiecte cu scopul
restabilirii lor §i primirii imaginilor reale ale
obiectelor.

Compararea modelelor integrale obtinute la
restabilirea  imaginilor, dupd criteriul de
complexitate, confirmd concluzia, ca utilizarea
memoriei asociative pentru restabilirea imaginilor
obiectelor usureazd  considerabil  rezolvarea
problemei. Aceasta corespunde cu principiul

rational de lucru al creierului uman, care pune in
functiune sistema intelectualda de operare in cazul
cand in memorie nu se gaseste o solutie de
rezolvare a problemei. Aceasta concluzie se reflecta
in estimdrile entropiei (2), (4), (6) si (8) ale
modelelor integrale de operare. Cea mai mica
entropie o are modelul x** - x>°, care depinde, in

general, de volumul memoriei asociative, si care nu
depinde de conditiile entropiei.
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