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În lucrare este tratată metoda simplex în vederea utilizării 

acesteia în determinarea soluţiilor optime a problemelor de 

programare liniară, de programare în numere întregi, de 

programare liniar-fracţionară. Se prezintă problema de transport şi 

se abordează dualitatea în programarea liniară. 

Lucrarea reprezintă o iniţiere în cursul de Cercetări 

operaţionale, conţinînd exemple şi exerciţii care să faciliteze 

studiul individual şi este destinată studenţilor din anul doi de la 

Facultatea Calculatoare, Informatică şi Microelectronică, 

Filiera francofonă Informatica. 
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Avant- Propos 

 Dans l‟industrie, le commerce, l‟administration, 

l‟économie, la chimie, l‟énergie, le transport, les réseaux, dans 

presque tous les domaines de l‟activité humaine apparaissent des 

problèmes qui conduisent au choix une situation donnée et ce 

choix doit être fait d‟une telle manière qu‟il soit assurée la 

réalisation d‟un but bien déterminé. Les problèmes de ce type sont 

nommés problèmes de décision. Un rôle important dans les 

problèmes de décision le joue les problèmes d’optimisation qui 

consistent dans le calcul du maximum ou du minimum d‟une 

fonction donnée de plusieurs variables liées entre elles par d‟une 

d‟entre toutes les possibilités d‟action dans des différentes 

relations. Un cas particulier des problèmes d‟optimisation est la 

programmation linéaire qui inclue un système d‟équations et (ou) 

inéquations linéaires, nommées restrictions du problème, aussi 

qu‟une fonction linéaire qui représente le but désiré, le but désiré 

par la valeur maximale ou minimale de celle-ci.  

 Le problème de programmation linéaire a été formulé pour 

la première fois en 1939 par Kantorovitch L.V. En 1947 Dantzig 

George a élaboré la méthode simplex de résolution des problèmes 

de programmation linéaire. La méthode simplex consiste dans le 

parcours des sommets du polyèdre des solutions admissibles, en 
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s‟approchant de la solution optimale, jusqu‟au moment de sa 

atteinte dans un des sommets du polyèdre.  

 Dans l‟ouvrage on étudie la méthode simplex pour son 

utilisation pour la détermination des solutions optimales des 

problèmes de programmation linéaire, de programmation des 

nombres entiers, de programmation linéaire fractionnaire. On 

présente le problème de transport et on aborde la dualité dans la 

programmation linéaire. On discute la sensibilité de la solution et 

on indique les possibilités d‟utilisation du produit informatique 

QM pour la résolution des problèmes à l‟aide de l‟ordinateur. 

 Les méthodes d‟optimisation linéaire sont inclues dans les 

programmes d‟enseignement universitaire comme objet séparé ou 

les compartiments des cours de Recherche Opérationnelle ou de 

Programmation Mathématique. Les cours respectives sont lues 

aux étudiants des institutions d‟enseignement supérieur avec un 

profil technique et économique. C‟est à eux que cet ouvrage est 

adressé aussi comme aux autres hommes qui veulent s‟initier dans 

l‟optimisation linéaire.  
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