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Abstract: In prezenta lucrare s-a propus si se elaboreze un modul de program, practic §i usor de
utilizat, pentru dimensionarea elementelor incovoiate (grinzile de platelaj) a platformei industriale.

Cuvinte cheie: dimensionare, grinda, profil, rigiditate, modul de program.

Programul prezentat in lucrarea data este destinat studentilor, care elaboreaza proiecte de an la disciplina
“Constructii metalice I”. In opinia noastra, acest modul va fi util studentilor specialititii C.I.C., in special
celor de la sectia invatdmant cu frecventa redusa.

Obiectivul principal urmaérit este simplificarea procedurii de calcul iterativ a dimensionarii elementelor
incovoiate (grinzile de platelaj) si posibilitatea verificarii calculelor efectuate manual.

Toate calculele, executate in program, corespund exigentelor prescrise In normativele in vigoare (CHull
[I-23-81%). Programul este scris in limbaujul C++, compilat cu ajutorul distributivului, raspandit cu scopuri
non-comerciale - MS Visual C++ 2008 Express Edition.

Avand datele initiale: momentul de incovoiere maxim M, forta transversala O, lungimea L, clasa otelului,
valoarea sagetii normative si valoarea coeficientilor de importantd , si a conditiilor de lucru y,., se

determind valoarea preventiva a momentului de rezistenta a sectiunii W,,, conform relatiei :
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valoarea coeficientului c¢; initial se admite egala cu: ¢; = 1,12.

Conform sortamentului propus in anexa 9 din [1] se determind profilul sectiunii, dupa conditia W,,
(determinat prin calcul) < W, (ales din sortament), se stabilesc caracteristicile geometrice a sectiunii alese
., I, 1, S etc.).

Se determind valoarea reald a coeficientului ¢;, conform anexei 9 din [1] in dependenta de valoarea
raportului:
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si tipul sectiunii (tip T, U, ).
Se corecteaza valorile eforturilor M, M", O adaugand eforturile de la greutatea proprie a grinzii g, ,=mg,
determinate prin formulele:
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Se determind valorile tensiunilor maxime normale ¢ si tangentiale T cu ajutorul formulelor :
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Daca conditiile nu se satisfac, se alege profilul urmator cu caracteristicile geometrce mai mari, si calculul
dupa formulele (1) - (4) se repeta pana la verificarea conditiilor date, cand conditiile sunt satisfacute calculul

urmeaza la etapa urmatoare.
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Determinarea sagetii de incovoiere si verificarea rigiditatii grinzii. Se executa cu relatia data:
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Daca condita nu se satisface, se alege profilul urmator cu caracteristicile geometrce mai mari si calculul
se repetd pana la verificarea conditiei (5).

Se afiseaza rezultatul: capacitatea portanta a sectiunii M., valorile tensiunilor normale o si tangentiale 7,
valorile maximale a tensiunilor ., $1 7egp.

Interfata grafica este realizata in aplicatia Visual Studio si ofera posibilitatea de a utiliza comod si usor
programul de calcul. Interfata grafica a programului (Fig.1) permite introducerea datelor de intrare, returnand
rezultatul calculului iterativ.
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Introducerea datelor
L. M: (momentul de incovoiere de calcul, kNm)
Imtlale pentru calcul \ Mn : (momentul de incovoiere normat, kNm)
A
Q- (forta transwersala, kN)
L- (lungimea, m)
C235 = (marca otelului)
1/200 « (valoarea sagetii normative)
i iunii Nota:
Tipul sectiunii Tn dependenta de tipul
sectiunii alese se
|y ‘qf > |y Af deteming valoarea
x | x X—I rX x | x coeficientului C1, care
line cont de lucnul
Awﬂ_ J ‘ I_ Aw/_l_/U,SAf sectiunii in domeniul
|y LV |y elasto-plastic
@ :
Reprezentarea grafica a REZULTATELE CALCULULUI
sectiunii si datele despre
caracteristicile geometrice Profiul este ales | Denumiea  Valoarea Unitatea de
din lista caracteristici numerica masurd
d sortamentului
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Rezultatul calculului, M- KNm. M WNm Q- kN

valorile de iesire : S

Butoanele de realizare si
resetare a calculului

Fig.1 Interfata grafica a modulului de program
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