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INTRODUCTION 

 

Electrotechnique et l’application de l’énergie électrique 

 
On appelle électrotechnique la science des applications de 

l’énergie électrique à des fines pratiques. 
L’énergie électrique occupe une place particulière parmi les 

différentes forces d’énergie actuellement connues. La particularité 
de l’énergie électrique réside, avant tout, en ce qu’elle peut 
facilement être obtenue par transformation de toutes les autres 
formes d’énergie et vice versa. 

A l’aide des dispositifs suffisamment simples et 
économiquement avantageux, l’énergie électrique peut être 
transportée, rapidement et en n’importe quelle quantité, à des 
distances considérables et facilement distribuée aux différents 
utilisateurs. 

Au point de consommation, l’énergie électrique peut être 
facilement de nouveau transformée en énergie d’une forme ou 
d’une autre (énergie lumineuse, thermique, chimique etc.). A 
l’heure actuelle, l’énergie électrique s’est répandue largement dans 
tous les domaines de l’activité de l’homme. Aucune production du 
niveau de la technique moderne ne peut se passer sans l’application 
de l’énergie électrique. Cela s’explique par ses avantages en 
comparaison des autres genres de l’énergie. Ses avantages sont dûs 
à ses propriétés pour différents domaines d’application. 

•  Dans le domaine de l’énergétique 
1 Ils sont dus à la possibilité d’obtenir de façon concentrée des 

puissances élèves 
2 De transmettre assez facilement l’énergie aux consommateurs  
3 De partager aisément les puissances  
4 De transformer sans difficulté l’énergie électrique en d’autre 

formes d’énergie (mécanique, thermique, éclairage, chimique). 
5 D’utiliser de manière très simple des machines -outils, des 

appareils et des dispositifs électriques (transformateurs, 
moteurs asynchrones). 
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