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Îndrumarul de laborator este destinat studenţilor care fac studii cu 

frecvenţă la zi la specialitatea 526.3 Automatică şi informatică  şi celor 

cu frecvenţă la zi şi frecvenţă redusă, specialitatea 526.2  Tehnologii 

informaţionale pentru aprofundarea cunoştinţelor la cursul Teoria 

sistemelor.  

Îndrumarul include cinci lucrări de laborator în care se vor studia 
proprietăţile elementelor neliniare, discrete şi proprietăţile sistemelor 

automate neliniare şi discrete prin simulare pe calculator cu aplicarea 
pachetelor de programe KOPRAS şi MATLAB.  

Prin modul de abordare a problemelor propuse se urmăreşte 
formarea unor deprinderi necesare pentru studierea proprietăţilor 
elementelor neliniare, discrete şi proprietăţile sistemelor automate 

neliniare şi discrete la acţiunea semnalelor de referinţă şi perturbaţii şi la 
modificarea parametrilor elementelor sistemului automat.  
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