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PREFATA

Diagnoza vibro-acustica a masinilor si utilajelor mecanice este un domeniu de
cercetare actual si important, atdt din punct de vedere teoretic, cat si experimental.
Astfel 1n lucrare sunt prezentate analitic fenomenele pe care se bazeaza
vibrodiagnoza, metodele si aparatura modernd de masurare. Studiile de caz prezentate
pun in evidentd o paleta largda de defecte care apar in procesul de functionare a
masinilor si utilajelor mecanice, cum ar fi: alinieri incorecte ale arborilor, strangeri
mecanice insuficiente, fenomenul de rezonanta si turatia critica, defecte ale lagarelor
de alunecare sau de rostogolire, defecte ale transmisiilor prin angrenare cu roti dintate
sau ale transmisiilor prin curele, lanfuri, came etc.
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