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REZUMAT

Rata joasă de transmisie a datelor şi puterea de transmisie redusă la CubeSat-uri sunt cea

mai mare problemă pentru operatori satelitari, căci cantitatea de date care poate fi descărcată este

mică. CubeSat-uri sunt sateliţi limitaţi în putere, ceea ce înseamnă că mărirea ratei de date ar

ridica considerabil complexitatea sistemului şi cerinţele energetice.

Există  soluţie  şi  ea  implică  celălalt  capăt  al  conexiunii  radio  -  staţia  terestră.  Dacă

multiple staţii terestre ar putea fi utilizate pentru recepţia datelor de pe satelit, aceasta ar duce la

creşterea considerabilă a transferului de date. Aceasta este unul dintre scopurile lucrării date:

utilizarea Internet-ului pentru a conecta multiple staţii  terestre în jurul lumii pentru creşterea

considerabilă cantităţii de date transmise şi recepţionate.

Luând  în  consideraţie  ţinta  de  bază  a  sistemului,  universităţile  din  jurul  lumii,  este

îndeosebi de important de a menţine valoarea educaţională înaltă a sistemului proiectat. Vorbind

despre  latura  software,  cerinţa  de  bază  este  codul  deschis.  Software  cu  licenţa  open source

permite  reducerea  costurilor  (este  gratis),  verificarea  securităţii  sale,  modificarea  sa  pentru

satisfacerea  cerinţelor  specifice  şi  studierea  principiilor  de  funcţionare.  Toate  aplicaţiile  şi

instrumentele utilizate în acest proiect sunt open source, începând de la sistemul de operare şi

terminând cu procesarea datelor.

Scopul principal al acestei lucrări a fost cu succes atins, reţeaua funcţionează la staţiile

terestre  de  la  Centrul  Naţional  Tehnologii  Spaţiale,  permiţând  urmărirea  sateliţilor  şi

comunicarea  cu  ei.  Principală  demonstrare  a  validităţii  pentru  operare  globală  reprezintă

conexiunea reuşită a staţiei telemetrice de la Măgurele, Bucureşti, România la reţeaua creată.



SUMMARY

Slow data rates and very low power output from CubeSats are the biggest problems for

satellite operators, as the amount of data that can be downlinked is small. CubeSats are power-

limited satellites, and increasing the data rate would drastically increase the amount of system

complexity and power needed.

There is a solution, and it involves the other end of the radio link, the ground station. If

multiple ground stations could be used to receive data from a spacecraft, data throughput could

be  increased  dramatically.  This  is  exactly  what  the  elaborated  project  intend to  do:  use  the

Internet to link multiple ground stations around the world for increased data throughput.

Considering the main target of the system, universities around the world, it is especially

important to maintain high educational value of the built network. Speaking about the software

the main requirement  for it  is  to  be open source.  Software with open source license allows

reducing the costs (it is free), verification of its security, modifying it in order to meet specific

needs and learning how it works. All the instruments and frameworks used in this project are

open source, starting from the operating system and ending with data processing toolkit.

The main target of the project was successfully achieved, the network is operating at

National Center of Space Technologies ground stations, allowing tracking and communication

with  the  satellites.  Main  proof  for  its  validity  for  global  operation  represents  successful

connection to the built network of the telemetry station of the Institute of Space Sciences located

in Magurele, Bucharest, Romania.
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