
 

  



REZUMAT 

 

Pilonii ancorați sunt construcții înalte, ancorate prin intermediul a mai multor cabluri, care 

împiedică deplasările pe orizontală ale acestuia. Structura dată se deosebește printr-un comportament 

non-liniar și necesită un studiu iterativ pentru determinarea deplasărilor care pot apărea de la factorii 

climaterici.  

Datorită cercetării caracteristicilor specifice și metodologiilor de calcul ale pilonilor ancorați, 

a fost posibilă elaborarea unui algoritm pentru calculul static ale acestor tipuri de stucturi. Cercetarea 

bibliografică a evidențiat cîteva metode manuale, dar și automatizate de calcul. Acestea au servit 

drept bază pentru calculul unui pilon ancorat existent și elaborarea adecvată a algoritmului de calcul. 

Studiul efectuat este formulat în 3 capitole, cu 14 figuri, 14 tabele, 2 anexe și 58 de pagini. 

La baza cercetării efectuare se află 10 surse bibliografice.  

 

 

SUMMARY 

 

The anchored pillars are high constructions, anchored through more cables that prevent 

horizontal displacement of it. This structure is characterized by non-linear behavior and requires an 

iterative study to determine the displacements that may appear from climatic factors. 

Researching of specific characteristics and methodologies of calculation of anchored pillars, 

made possible to develop an algorithm for static calculation of these types of structures. 

Bibliographical research has highlighted several manual and automated methods of calculation. They 

served as a calculating base for the existent example of anchored pillar, and helped to make the 

algorithm. 

The study is formulated in 3 chapters, with 14 figures, 14 tables, 2 annexes and 58 pages. At 

the research base stay 10 bibliographical sources. 
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