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REZUMAT

Teza de master cu tema “Aplicatie pentru parcare inteligenta”

Teza cuprinde: introducerea, cinci capitole, concluzii, bibliografia din 15 titluri.
Cuvinte cheie: autovehicul, parcare inteligentd, emitatori led laser, fotoreceptori laser, senzori.

Domeniul de cercetare: il constituie aspectul teoretic si practic de proiectare si elaborare a

tehnologiilor si produselor inovative pentru problemele de parcére inteligenta.

Scopul lucrarii constd in crearea unei parcari inteligente, unde se vor monitoriza autovehiculele
intrate si cele iesite pentru a elimina conflictul care se formeaza atunci cand sunt prezente mai multe

masini decat locuri de parcare.

Metodologia cercetarii stiintifice se bazeazd pe crearea unui model de parcare eficienta si
inteligenta, analizandu-se mai multe situatii posibile, precum si implementarea modulelor de senzori cu

optimizarea ulterioara algoritmilor de detectie eficientd a autovehiculelor de diferite dimensiuni.

Noutatea si originalitatea implementarea unui sistem important atat pentru conducatorii auto, cat
si pentru detinatorii de parcari auto, care include implementarea algoritmilor inteligenti de detectare si
contorizare a automobilelor cu posibilitatea de reducere a costurilor de intretinere.

Lucrarea data incepe cu o introducere in care se specifica scopul si motivatia alegerii temei.

in capitolul unu al lucrarii, intitulat ,,Analiza domeniului de studiu” se efectueaza o analiza

ampla al domeniului de microelectronicad ce cuprinde importanta parcarii inteligente pentru societate si

de asemenea sunt prezentate importanta, scopul si obiectivele temei alese.

In capitolul doi, intitulat ,,Analiza elementelor componente hardware si tehnologiile utilizate” se
analizeazd elementele componente hardware care pot fi utilizate cu motivarea alegerii acestora si

tehnologiile care vor fi utilizate pentru dezvoltarea algoritmilor inteligenti de parcare.

In capitolul trei, intitulat ,,Analiza tipurilor si standardelor de proiectare a parcarilor auto” se
analizeaza standardele de proiectare a parcarilor auto si tipologiile de parcare dintre Statele Unite in

comparatie cu cele Europene.

In capitolul patru, intitulat ,,Proiectarea si elaborarea parcarii inteligente” se proiecteazad si
elaboreaza sistemul de senzori pentru detectarea eficienta si sigura a automobilelor cu diferite dimensiuni,

se asambleazd schema electricd de control si actionare si se elaboreaza/descriu algoritmii de parare



inteligenta.

In capitolul cinci, intitulat ,, Testarea partii hardware si software. Optimizarea algoritmilor” se
identifica daca sistemul corespunde cerintelor si daca nu sunt erori in procesul de executie a programului.

Se efectueaza unele optimizari.

Anexa 1 - Codul sursa de detectare a obstacolelor.



SUMMARY

of Master Thesis ,,Application for smart parking”

The thesis includes the introduction, five chapters, conclusions, bibliography of 15 titles, 70
pages.

Keywords: vehicle, intelligent parking, laser led emitters, laser photoreceptors, sensors.

Research field: it is the theoretical and practical aspect of designing and developing innovative

technologies and products for smart parking problems.

The aim of the work is to create a smart parking lot, where vehicles entering and exiting will be

monitored to eliminate the conflict that forms when more cars are present than parking spaces.

The methodology of scientific research is based on the creation of an efficient and intelligent
parking model, analyzing several possible situations, as well as the implementation of sensor modules

with subsequent optimization of efficient detection algorithms for vehicles of different sizes.

The novelty and originality of the implementation of an important system for both drivers and
car park owners, which includes the implementation of intelligent algorithms for detecting and counting

cars with the possibility of reducing maintenance costs.

The given paper begins with an introduction specifying the purpose and motivation for choosing

the topic.

In chapter one of the paper, entitled "Analysis of the field of study" is a comprehensive analysis
of the field of microelectronics that includes the importance of smart parking for society and also presents

the importance, purpose and objectives of the chosen topic.

Chapter two, entitled "Analysis of hardware components and technologies used" discusses the
hardware components that can be used to motivate their choice and the technologies that will be used to

develop intelligent parking algorithms.

Chapter three, entitled “Analysis of Car Park Design Types and Standards,” discusses car park

design standards and parking typologies across the United States compared to European ones.

Chapter four, entitled "Design and development of smart parking" designs and develops the
sensor system for efficient and safe detection of cars of different sizes, assembles the control and

actuation wiring diagram and develops / describes smart parking algorithms.



In Chapter Five, entitled “Testing the Hardware and Software Part. Optimization of algorithms
s identified if the system meets the requirements and if there are no errors in the program execution

process. Some optimizations are being performed.

Annex 1 - Obstacle detection source code.
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INTRODUCERE

Goana dupa cresterea confortului si gradului de mobiliate al oamenilor a condus la o crestere

rapidd a numarului de autoturizme personale care genereaza trei mari probleme pentru un oras:
- poluarea aerului;
- ambuteiajele;
- parcdrile.

Ultima problema este foarte acutd pentru orasul Chisindu, iar soferii pot pierde pana la zeci de
minute in cautarea unui loc de parcare si astfel a atins o altd problema importanta a secolului nostru si
anume “lipsa de timp”. Astfel, este important de tinut cont de echilibrul dintre confort si gradul de

mobilitatea a oamenilor.

Lucrarea data propune drept scop rezolvarea problemei concrete intr-un mediu particular ales, si
anume crearea unei parcari inteligente, unde se vor monitoriza autovehiculele intrate si cele iesite pentru a
elimina conflictul care se formeaza atunci cand sunt prezente mai multe masini decat locuri de parcare.
Panoul le vor permite conducatorilor auto sa se decida de la intrarea parcarii daca este sau nu loc pentru

masina lor.

Mai mult ca atat, datele din panoul cu numarul de locuri disponibile vor fi afisate in aplicatie

Android, ceea ce va permite conducatorilor sa cunoasca din timp care alocatie are locuri disponibile.

Pe langa cele descrise, aceastd parcare va include statie de incércare electrica pentru autovehicule,

WiFi gratuit si o iluminare calitativa.

Motivatia credrii unei asemeni parcari apare din cauza ca cresterea rapida a numarului de vehicule
intensifica problema lipsei de spatiu de parcare. Parcarile si facilitdtile de transport actuale neadministrate
ingreuneaza acomodarea numarului tot mai mare de vehicule intr-un mod adecvat si convenabil, astfel

incat este necesar sa existe un sistem de parcare eficient si inteligent.
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