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Rezumat: În lucrare se studiază motorul asincron hexafazat nesimetric (M.A.H.N) de puterea Pn=1kW, 
destinat funcţionării  în acţionările electrice reglabile, alimentat de la reţeaua trifazată. Construcţia 
M.A.H.N este elaborată in baza maşinilor trifazate de serie cu excepţia înfăşurarii statorice. Înfăşurarea 
statorică este îndeplinită din două înfăşurări trifazate simetrice decalate una faţă de cealaltă la un unghi 
α=90˚. Defazajul respectiv permite alimentarea directă de la reţeaua trifazată prin intermediul unei baterii 
de condensatoare, astfel încât motorul funcţionează de la reţeaua trifazată asemenea maşinii cu condensator 
pastrandu-şi proprietătile sale electromagnetice,  avănd indici energetici şi fiabilitate sporită faţă de 
maşinile trifazate de serie. 
 
Cuvinte cheie:  motor asinfcron hexafazat nesimetric, baterie de condensatoare, model mathematic, 
înfăşurare statorică, frecvenţă industrial, model FEM, process tranzitori. 
 
 
1. Introducere 
 
Scopul acestei lucrări este de a analiza specificul constructiv al maşinilor asincrone hexafazate nesimetrice şi 
de a evidenţia performanţele şi indicii fiabilităţii acestora pentru sporirea competitivităţii lor. Pentru aceasta 
s-au efecuat calculele şi s-a elaborat modelul mathematic bifazat al M.A.H.N şi modelul circuitului magnetic 
in baza geometriei motorului trifazat de serie. În lucrare se determină matematic valorile curenţilor de fază în 
baza carora ulterior se determină forţele de magnetizare care acţionează în întrefierul maşinii. Lucrarea 
conţine rezultatele modelării circuitului magnetic a maşinii asincrone hexafazate (M.A.H.N) de puterea 
Pn=1kW, care funcţionează la tensiunea de 220V cu frecvenţa industrială 50Hz. Înfăşurarea este îndeplinită 
din conductor de emailat de cupru (fig.1.) cu grosimea de 0.5mm dispus în două straturi. având pasul de 
bobinare diametral y=1 şi numărul de crestături Z = 24, dar poate fi îndeplinită şi buclată conform (fig. 2). 
Lucrarea conţine modelul F.E.M al maşinii respective şi rezultatele simularii pe calculator a variaţiei 
cămpului magnetic, intensitaţilor campului magnetic şi electric în intrefierul maşinii pe axe longitudinală şi 
transversală.. 
 

    
 

 
 
 
2. Ecuaţiile circuitului magnetic al M.A.H.N 
 
Analizăm modelul motorului asincron hexafazat, cu axele A – X, B – Y, C – Z, D – U, E – V, F – W, dispuse 
în crestăturile sistemului magnetic a căte două sisteme trifazate simetrice decalate cu unghiul α=90˚. 
Expresile pentru valorile curenţilor de fază ai înfăşurării hexafazate nesimetrice pot fi scrise în forma 
următoare: 
 

Figura 1:Schema înfăşurării statorice concentrice 
în două straturi Z=24, y=1, a=1, q=1 

Figura 2:Schema înfăşurării statorice buclate într-un  
strat Z=24, y=1, a=2, q=2 
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6. Rezultatele simulării pe calculator a tabloului cămpului magnetic 
 
 
 

      
 
 
 
 

      
 
 
 
 
 
 
Concluzie: 
În  lucrare s-a descris construcţia M.A.H.N-1kW, pentru care s-au dedus ecuaţiile circuitului magnetic s-a 
elaborat modelul matematic bifazat şi simulat procesele tranzitorii şi variaţia cămpului magnetic. S-au 
calculat curenţii de fază care produc fluxul magnetic util şi cuplul rotitor al motorului. Rezultatele simulării 
sunt date pentru toată lungimea pachetului statoric şi rotoric al M.A.H.N. 
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Figura 9: Tabloul câmpului magnetic pentru poziţia rotorului 
când coincid crestăturile statorică şi rotorică 

Figura 10: Variaţia inducţiei magnetice dealungul    
           întrefierului circuitului magnetic 

Figura 11: Variaţia forţei de magnetizare din    
           întrefierului circuitului magnetic 

Figura 12:  Variaţia intensităţii cămpului magnetic 
în întrefier 
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