
Abstract: În lucrarea dat  s-a realizat un robot ce ocole te obstacole. Ca varianta de beta-test, pentru 
mic orarea timpului de elaborare a dispozitivului, a fost aleas  i folosit  placa Arduino. Programul a fost 
construit în a a mod ca doar cu un senzor de ultrasunet dispozitivul s  vad  obstacole la aproximativ 160 de 
grade i s  le poat  ocoli. 
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