ROBOT MOBIL GHIDAT iN BAZA PLATFORMEI ANDROID
Autori: Andrei RAIFURA, Igori MARTA, Vlad IONITA, Dan URSU
Coordonatori: M. PODUBNII, L. CEBAN

Universitatea Tehnicd a Moldovei
marinpodubnii@mail.ru; liudmila01lceban@gmail.com

Abstract: In lucrare de fatd sunt prezentate rezultatele proiectdrii si implementdrii unui sistem robotic
mobil ghidat in baza platformei Android. Sistemul a fost implementat in baza Device-lui Samsung Galaxy
Tab cu Sistemul de Operare Android. In lucrare sunt prezentate functionalitatea sistemului prin diagrama
Use Case si schema de structura care include tableta, router-ul care realizeaza reteaua WiFi pentru
comunicare, sistemul microcontroler Jerome, sistemul de comandad a platformei mobile in baza
microcontroler-ului ATmega48, drivere pentru comanda motoarelor DC si un brat robotic OWR.
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1. Introducere

Ideea implementarii acestui robot mobil ghidat in baza platformei Android [3 - 6] a fost inspiratd din
sursele de informare Internet unde sunt prezentate o multime de exemple de ghidare a robotilor mobili in
baza telefoanelor mobile [1, 2]. Acesti roboti prezintd niste sisteme instructiv-demonstrative care pot fi
utilizate n procesul de instruire profesionala sau in functie de jucarie.

Scopul lucrarii este implementarea unui robot mobil ghidat cu ajutorul unei tablete Samsung Galaxy
Tab bazat pe Sistemul de Operare Android.

2. Functionalitatea sistemului

Functionalitatea sistemului pentru gestiunea robotului mobil ghidat in baza platformei Android este
prezentata prin diagrama Use Case (Figura 1), unde: Utilizator - este persoana care manipuleaza cu telefonul
mobil (tableta) generdnd comenzi de dirijare cu robotul mobil. Comenzile pot fi generate prin tastarea
butoanelor sau prin orientarea telefonului mobil (tabletei) in spatiul 3D. Comenzile generate sunt transmise
la robotul mobil prin reteaua WiFi, protocol TCP/IP; Platforma mobild — receptioneazd comenzile din
reteaua WiFi le proceseaza si le executd efectudnd operatii de deplasare a platformei mobile sau operatii de
manipulare cu bratul robotic OWR.
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Figura 1. Diagrama UML Use Case. Functionalitatea sistemului.
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3. Structura sistemului

Structura sistemului este prezentatd in Figura 2 si include: SO Android — dispozitiv cu SO Android,
WiFi Router — dispozitiv pentru organizarea schimbului de date (protocol TCP/IP) dintre telefon si robotul
mobil, Jerome — sistem microcontroler (PIC18F67J60 Web Server) cu port Ethernet conectat la WiFi Router
si porturi de comunicare in cod paralel, PWM si cod secvential (SPI, UART), Driver 1, Driver 2 — set de
amplificatoare (L293D) pentru gestiunea motoarelor DC ale robotului mobil si ale bratului robotic, OWR
Robot — brat robotic pentru efectuarea operatiilor de capturare si deplasare a obiectelor, 4Tmega48 —
microcontroler pentru decodificarea comenzilor si formarea semnalelor de comanda cu Platforma Mobila.
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Figura 2. Structura sistemului robot mobil ghidat in baza platformei Android.

Pasi de dezvoltare a proiectului pentru viitor. Pentru viitor sunt preconizate: amplasarea unei camere
video pe platforma mobila a robotului care va achizitiona si transmite imaginea la dispozitivul de ghidare;
amplasarea unui set de senzori pe platforma mobild pentru identificarea stdrii mediului de activitate a
robotului.

4. Mentiuni

Proiectul ,,Robot Mobil Ghidat in Baza Platformei Android” a fost elaborat cu resursele tehnice oferite
de Centrul Studentesc de Creativitate Tehnica ,,Hard and Soft” a Facultatii Calculatoare, Informatica si
Microelectronicd. Proiectul a fost elaborat pentru a participa la Concursul Studentesc International de
Sisteme Robotice Mobile ,,Earth Rover 2012 http://www.3land3m.csct.utm.md.
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